GT-COMBO

ROBOT COLABORATIVO
DE PALETIZADO

Automatizacion inteligente
para aumentar su productividad
y reducir costes.
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MAS MAXIMA RETORNO DE
PRODUCTIVIDAD  SEGURIDAD LA INVERSION
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GT-COMBO es un robot colaborativo de
paletizado disefado para adaptarse a
diferentes formatos, productos y lineas

de produccion. Compacto, seguro y facil
de usar, es la solucion ideal para empresas
que buscan automatizar su final de linea
con total fiabilidad.

PROCESO DE PALETIZADO
2 - £ - 4L - H
comrmany

4. PALET COMPLETO

Repite el ciclo hasta completar
la paletizacién de forma

2. TRASLADO

El robot traslada la capa
al palet eon mavimientos

3. PALETIZADO

Coloca la capa en la posicidn
programada segun el patron

1. TOMA DE CAPA

El rabot toma la capa
de envases desde la

linea de produccion, suaves y precisos. seleccionado, automatica y segura.
@ PRODUCTIVIDAD il SOFTWARF DE PALEVIZADO @ SEGURIDAD Y CUMPLIMIENTO CE
EN ESPANOL
« Hasta 8-10 ciclos/min® " Pantalla tactil HMI completamente + Equipc con marcado CE
+ Doble linea de trabajo b < - « Ewaluacion de riesgos documentada
{izquierda/derecha) v Vilalizaclon gratica ammosaico « Expediente téenico disponible
X d de paletizado en tiempo real : ;
v fz::;;i;:udu de formatos v Gestidn da recetas de palatizado o Dec!aracrénl UE de nl::urr!ormr.!ad )
p « Configuracicn de patrones y capas v Manual de instrucciones en espanol
¥ Gestidn de recetas desde « Diagnéstico de alarmas y estados + Sistema de seguridad integrado
pgntalle:tict] EIMI del sistema + Radar de proteccidn de operarios
v PiSEﬁO ‘?‘?mpﬂcw y facil ' Acceso mediante diferentes + Adaptado a normativa eurcpea
integracion niveles de usuario
v Maxima fiabilidad y + Asistencia técnica local en espafiol
bajo mantenimiento NORMATIVA APLICABLE
« Directiva de Maguinas 2006/42/CE
+ Reglamento (UE) 2023/1230
~ Directiva CEM 2014/30/UE
+~ Directiva Baja Tension 2014/35/UE
¥ MNorma IS0 10218-1:2011
~  Morma ISO/TS 15066:2016
' Morma ISO 13849-1:2015
+ Morma IEC 62061:2005/41:2012

£3 oatos TECNICOS

YA¢ CARACTERISTICAS PRINCIPALES SEGURIDAD INTEGRADA

Carga util 35 kg /A5 kg

Alcarae 1780 mm " Robot colaborativo (cobot) seguro y aficiente + Radar de seguridad 30

Altura de polet Hasta 2300 mm «  Facil programacidn e interfaz intultive ¢ Detaccién do prasencia
::‘L‘;‘:L‘:‘;ﬁzﬂﬂ"ﬁ?m « Cabezales intercamblables segun formato o Paracs segurs del s

Ciclos 8-10 ciclos/min® ¥ Ventosas o pinzas adaptables a cada producto ante intrusian en la zona

Alimentacidn 230V - S0/60 Hz v Estructura robusta y compacta de trabajo

Patencia instalada 25kw i .

Peso Aprox. 350 kg ¥ Integracion senclila en Eneas existentes v Sefelizacién controlada

Grado de proteccidn P84 +  Mantenimiento reducide y gran fiabilidad por &l oparadar

Températura de trabojo 0°C a 45°C

“Snpin ermatn. producto ¥ OonTgurackn
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ASISTENCIA EN ESPANOL

MARCADO CE
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Se entrega con;
» Instrucciones de uso
» Declaracion CE

de conformidad

o

ALTURA DE PALET
ESTANDAR: HASTA 2300 mm
AJUSTABLE CADA 200 mm

HASTA 2700 mm*

*Segun formato, producto y configuracién
e RETORNO DE LA INVERSION

~ Reduccion de mano de obra
Disminucion de arrores y rechazos
Mejora de la seguridad laboral
Funcionamiento 24/7

Rapida amortizacion de la inversion
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Aumento de la competitividad

ROl ESTIMADO
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al ahorro en costes operativos
y al aumento de la productividad.

SECTORES DE APLICACION
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BODEGAS ALMAZARAS CONSERVAS
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ALIMENTACIOH cOSMETICA auiMica

www.gonzalez-tratamiento.es



